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“埃斯顿杯”大学生机器人大赛组委会 

第二届“埃斯顿杯”大学生机器人大赛邀请函 

各有关高校： 

为全面贯彻落实中央和省委人才工作会议精神，培育知识型、创新型人才，搭

建高校学生成长、成功、成才大舞台，促进人才链与产业链深度融合，以学科竞赛

为引领，为学生搭建高起点、高水平的交流平台，以达到开阔视野、启迪才智、增

强创新意识、提高工程创新和学术研究能力之目的。拟举办“第二届‘埃斯顿杯’

大学生机器人大赛”，特邀请各有关高校积极组织参赛。 

 

附件：1.第二届“埃斯顿杯”大学生机器人大赛组织方案 

2.第二届“埃斯顿杯”大学生机器人大赛竞赛规程 

 

                          “埃斯顿杯”大学生机器人大赛组委会 

                                                 2025年 3 月 24日 
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附件 1： 

第二届“埃斯顿杯”大学生机器人大赛 

组织方案 

一、指导思想 

以习近平新时代中国特色社会主义思想为指导，引导和鼓励广大学生锻炼和培

养学习能力、实践动手能力、研究创新能力和团队协作精神，营造创新创业人才培

养的浓厚氛围，全面提高人才培养质量。进一步推动机器人技术在教育与产业间的

衔接，培养懂理论、精技术、通工艺的复合型人才；孵化优秀项目，对接企业落地

应用；提升高校在智能制造及机器人产业的影响力，吸引更多企业资源投入产学研

合作和成果转化。激发广大高等院校在校学生的创新创造活力和热情，为“强富美

高”新江苏建设提供有力人才支撑。 

二、大赛名称与主题 

名称：第二届“埃斯顿杯”大学生机器人大赛 

主题：智能智造·驱动未来 

三、组织机构及组委会构成 

主办单位： 

江苏省智能制造工程学会 

承办单位： 

东南大学 

南京埃斯顿自动化股份有限公司 

三江学院 

南京工程学院 

    协办单位： 

江苏省院士专家（智能制造）产业创新中心 

东南大学国家大学科技园 

东南大学未来技术学院 

江苏智能制造工程学会机器人专委会 
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南京埃斯顿酷卓科技有限公司 

    北京华晟经世信息技术股份有限公司 

    南京源石控制系统有限公司 

    南京简睿捷软件开发有限公司 

    常州宇拓工业装备有限公司 

江苏欧帝电子科技有限公司 

浙江科雄电子科技有限公司 

     组委会构成：  

成立竞赛组委会，负责竞赛活动的统筹协调、组织管理、审定竞赛方案、下发竞

赛文书等工作。组委会设立评审专家组及裁判组，负责竞赛技术指导和评判工作。 

主任：汤文成    江苏省智能制造工程学会副理事长兼秘书长、东南大学教授 

副主任：史金飞  南京工程学院原校长       教授 

  李超    南京埃斯顿自动化股份有限公司总裁助理 

    成员：程晓农    江苏大学原副校长                         教授 

凌  祥    南京工业大学副校长                       教授 

温贻芳    苏州市职业大学党委书记                   教授 

孔捷      南京信息职业技术学院党委书记             教授 

许朝山    常州机电职业技术学院校长                 教授 

周宏根    江苏科技大学副校长                       教授 

黄传辉    徐州工程学院副校长                       教授 

吴慧媛    无锡职业技术学院副校长                   教授 

张  亚    东南大学未来技术学院副院长               教授 

陈  敏    西交利物浦大学智能工程学院副院长         高级副教授 

陈  柏    南京航空航天大学                         教授 

丁  坤    河海大学机电学院院长                     教授 

臧家炜    南京埃斯顿酷卓科技有限公司               CTO 

          陶  松    北京华晟经世信息技术股份有限公司         副总裁 

          徐友香    南京源石控制系统有限公司                 总经理 

李海峰    南京简睿捷软件开发有限公司               总经理 

周雪松    江苏欧帝电子科技有限公司                 董事长 

修文森    常州宇拓工业装备有限公司                 总经理 

徐鑫奇    浙江科雄电子科技有限公司                 总经理 
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  四、竞赛类别、方式和内容 

   1.竞赛类别： 

(1)参赛对象：在校研究生、本科生（含职教本科）、专科生（含高职） 

(2)创新型（3 个赛道）、应用型（1 个赛道） 

2.参赛方式：本届比赛共 4个赛道，各赛道每校可选派 1-2支代表队参加（在

校学生），每支参赛队可有 1～2名指导老师，其中创新型赛道每队 3-5名参赛学

生，应用型赛道每队 2-3名参赛学生；鼓励跨专业、跨院系组队。指导教师不参与

竞赛任务的完成。 

3.竞赛内容：见附件 2。 

五、竞赛赛制及时间、地点 

1.竞赛时间：拟定 2025年  10  月举行。 

2.竞赛地点：三江学院。 

六、表彰奖励 

1.证书：由江苏省智能制造工程学会和埃斯顿公司联合颁发荣誉证书。 

2.奖项：每个赛道分别设有冠亚季军、二等奖、三等奖，每个赛道冠亚季军各

1名、二等奖占总数的 20%、其余为三等奖。 

3.奖金：冠军 2万元；亚军 1.5万元；季军 1万元；二等奖 3000元；三等奖

1000 元 

4.获奖学生可优先推荐就职南京埃斯顿自动化股份有限公司。 

七、相关要求 

1.各单位要做好参赛人员选拔、技术指导和安全教育，确保竞赛过程科学规

范、安全有序，竞赛结果公平公正。 

2.各单位要做好竞赛安全保障工作，大赛期间，所有参赛代表队须自行购买意

外伤害保险。 

八、其他 

1.各项赛事信息将在大赛官网滚动更新。大赛官网 www.estun.com 。 

2. 3 月 25 日，各校开始报名，请扫描以下二维码进行报名。 

http://www.estun.com/
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3.6 月 15日，报名截止，以后将不再受理增加参赛队的要求。 

4. 6 月 20日之前，各参赛队须核实最终确定的参赛人员名单信息，并自行确

认已缴纳比赛注册费用。如有变化请及时联系大赛组委会（联系人：凌金芳,电

话：13770569989）。 

5.本赛事不接受个人报名。 

6.比赛注册按 600元/队收取费用，该费用为参赛队报名注册费，不含食宿。

个人汇款或单位汇款至: 

账户名称:三江学院 

开户行：上海浦东发展银行南京城西支行 

开户行账号：077484291006893 

汇款请备注“参赛学校+参赛队名”，请务必保存支付凭证截图，并在报名系

统中上传支付凭证截图。 

7.参赛队需自行承担往返比赛地的交通费、住宿费等。 

8.赛事咨询：凌金芳,电话：13770569989 。 
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附件 2 

第二届“埃斯顿杯”大学生机器人大赛 

竞赛内容 

一、创新型赛道 

1.  赛道一  机器人自主抓取挑战： 

环境感知与自主抓取是当前机器人领域的热点研究问题，无论是在工业生产、

日常生活，还是在科研探索等领域都有着不可忽视的作用。本赛题考核机器人将打

乱放置在收纳箱中的物体逐个抓取，并移动至指定区域的能力。比赛推荐采用埃斯

顿 S3-60 协作机器人，按照现场裁判操作要求依次进行指定物体的抓取，在规定的

时间内获取尽可能高的分数。 

待抓取物体类型丰富多样，包含透明物体（如玻璃杯）、柔性物体（如衣服、

手套等）、大重量物体（如扳手、饮料等）、细小物体（如钉子、骰子等）。此

外，为增加比赛的挑战性，裁判将在比赛开始前加入四个随机物体，进一步提高抓

取的随机性。参赛队伍要在最短的时间内完成任务，在抓取不同类型、不同重量、

不同材质物体的过程中，以及面对临时加入的随机物体时，机器人需要稳定地完成

抓取任务，避免出现掉落、损坏物体等情况，确保整个操作过程的可靠性。机器人

平台示意如图 所示： 

          

图 1. S3-60 机器人示意图 

2.赛道二 AI 双臂机器人技能挑战 

目前机器人大多工作在特定的单一重复的工作环境中，而且不能完全自主实现

人机互动协同。双臂协作机器人能够比单臂机器人更加灵活的作业，在没有安全防

护措施的条件下与人类共同工作，并可以代替人类岗位独立作业。 
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本赛项以双臂机器人协作完成复杂任务作为比赛背景，考查机器人在环境感

知、自主决策、协作控制等方面的性能。比赛推荐埃斯顿双臂机器人 BM5，按照现

场裁判操作要求依次进行规定的任务，自主识别并做出反应以减少不必要的失误和

时间消耗，在规定的时间内获取尽可能高的分数。双臂机器人需要按要求完成类似

搭积木、插插头等动作。机器人平台示意如图 2： 

 

图 2. BM5 双臂机器人示意图 

3. 赛道三 移动机械臂复合机器人挑战： 

移动机械臂结合了移动机器人和机械臂的优势，凭借其灵活性、多功能性、智

能化等特点更适应复杂多变的环境需求，为工业、物流、医疗、农业等多个领域带

来革命性的变革，正在成为机器人领域的重要发展方向。 

本赛项以移动机械臂机器人应用在家庭环境中的复杂任务作为比赛背景，考查

机器人在环境感知、定位导航、自主决策、运动规划等方面的性能。比赛推荐采用

埃斯顿移动操作臂复合机器人 M3作为平台，按照现场裁判操作要求依次进行规定

的任务，自主识别并做出反应以减少不必要的失误和时间消耗，在规定的时间内获

取尽可能高的分数。机器人平台示意如图 3： 

图 3  M3 移动机器人示意图 

二、应用型赛道 

机器人与传感技术、AI技术的不断融合，使其具备了感知能力和决策能力，

让机器人变的更智能，这也无限拓展了工业机器人的应用场景。在各类实际生产
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中，装配、搬运上下料、码垛是几种常见的应用场景，工业机器人同外部视觉系统

相配合，正逐步代替人工完成相应工作。 

大赛应用型赛道在“埃斯顿通用机器人实训工作台”上进行，平台包括 MINI

机器人、数字化系统、视觉识别模块、输送带跟踪模块、装配模块、搬运码垛模块、

轨迹标定模块及其他多种功能模块，设备平台详见图 4。 

  图 4 机器人实训工作台示意图 

 

以上各赛道详细竞赛内容，将于竞赛报名时间截止后两周内发布 


